
Prostowniki tyrystorowe

Charakterystyka zewnętrzna, prostowniki 
tyrystorowo diodowe i z diodą zwrotną



Prostowniki wzory

Przewodzenie impulsowe ( przerywane)
Obciążenie RL
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Przewodzenie ciągłe
Obciążenie RLE
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Komutacja – wzory
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Przebiegi czasowe napięć i prądów  prostownika 3-fazowego 
jednokierunkowego (p=3) z uwzględnieniem zjawiska komutacji w pracy 

prostownikowej (a) i falownikowej (b)



Przebiegi czasowe napięć i prądów  prostownika 3-fazowego mostkowego  
(p = 6) z uwzględnieniem zjawiska komutacji; (a) schemat układu, (b) przebiegi 

czasowe napięć i prądów prostownika



Zależność kąta komutacji μ od kąta wysterowania tyrystorów 



Przewrót falownika



Charakterystyki obciążenia (zewnętrzne) prostownika tyrystorowego
przy różnych katach wyzwalania (opóźnienia wysterowania)

przewodzenie przerywane 

przewodzenie ciągłe 



Prostownik jednofazowy, jednopołówkowy 
(p=1) z diodą zwrotną (zerową).



Prostowniki diodowo-tyrystorowe (w połowie sterowane) 
jednofazowe  dwupołówkowe (p=2)



Prostowniki diodowo-tyrystorowe (w połowie sterowane) 
jednofazowe  dwupołówkowe (p=2)



Prostownik trójfazowy diodowo tyrystorowy 


